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YI-DA PRECISION MACHINERY

8 VE 10 ING AYNALI ML-560M / BML-560M CNC TORNALAR
C-EKSENLI MODELLERI MEVCUTTUR

ML: LINEER RULMAN KIZAKLI / BML: KUTU KIZAKLI
FANUC 0i-TF PLUS KONTROL, 10,4” EKRAN ILE

8 veya 10 inglik 10 istasyonlu servo taret
3-ayakli hidrolik ayna

BML Serisi:Kutu kizak sistemi

Guclu is mili kafasi ML Serisi: Lineer rulmanli kizak sistemi

Programlanabilir
% Kkarsl punta

KUTU KIZAKLI
BML-560M GOVDESI

Monoblok, egdik banko
Rijid, kuvvetli yapi

$ mili motoru

.yidacnc.com www.emektarmakina.com.tr



YI-DA PRECISION MACHINERY
ML-560M LINEER RULMAN KIZAKLI
BML-560M KUTU KIZAKLI
CNC TORNA TEZGAHLARI
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Birim BML-560M ML-560M Is mili tork ve gui¢ diyagramlari:
KAPASITE TORK ML-560 8" (4500 d/dak) GUG
Banko Uizerinde gevirme capi mm @560 Nm Fanuc Beta 12/10000i kw
Enine suport (izerinde gevirme ¢ap! mm @420 150 “sliak, 53 %25 2
Maksimum tornalama gapi mm @320 (C-eksenli modellerde @300) | N
Maksimum tornalama boyu (*) mm 570 00 dak. 53 %40 120 [TERW | "
Ayna 8lciisii ing 8.ing veya 10 ing galisma bolges! — es_—'ﬁ . I~
ubuktan isleme capi mm 8ing icin @52 10 ing icin @65 ] AN -
EKSEN HAREKETLERI X / N )
X-eksen hareket mm 190 (160+30) [C-eksenli modellerde 190 (150+40)] ){ 77k
Z-eksen hareketi (Boyuna hareket mm 610 I N B
srekii ~
I cisma obesi |2
Is mili devir sayisi d/dak 8 ing icin 4500/ 10 ing icin 3500 o 1 o 0
Is mili alni JIS A2-6 900 “fso0 2700 3600 4500
is mili delik capi mm 8 in¢ icin @62 / 10 ing icin &76 Is mili devir sayisi (d/dak)
b mili &n yatak i¢ capi mm 2100 TORK  ML-560 10 (3500 d/dak) ~ GUG
C-EKSENLI MODELLER Nm  Fanuc Beta 22P/6000i (Ops.) kW

Canli takim maksimum devir SaiISI d/dak 5000 200 20
15 dpk, S3 %425
Taret tipi, modeli Servo taret 2a0 e oo 16
Taret istasyon sayisi (Standart) Adet 10 60 dak, S3 %40 !
Taret istasyon sayisi (C-eksenli modeller) Adet 12 salsma D 186 = ——trrew 12
Dis cap kater saft élclisi mm 25x25 (C-eksenli modellerde 20x20) o A
Delik kater saft dlclist mm @40 (C-eksenli modellerde @32 1 T : 28w
KIZAKLAR, EKSEN HIZLARI o \\ 5.5 kw
Kayit-kizak tipi Kutu kizak Lineer rulmanl kizak 60 M ot H 4
X/Z eksenleri seri hareket hizlar mt/dak 20/20 30/30 | §a|1$ ha wgesi\§ 0
KARSI PUNTA 0 o
Kars! punta tipi Hidrolik, M tiplerinde programli o 1?: ?ni\i d::i?iayé??gldak)s e
Pinol ¢api mm @65
Pinol hareketi mm 50
Pinol ig konigi Mors MT4 Eksen hareketleri:
Punta arabasi hareketi mm 610
MOTORLAR
is mili motor giicti (15 dak/stirekli) kW 15/11 [10" modelde ops. "P" yiiksek tork serisi] STANDART TARET
XIZ eksenleri servo motor giicl kW 1,8 [10" modelde ops. 2,5] 70 123 7 eksen hareketi S:360 M:610 4_\/]
C-eksenli modellerde canli takim motoru kW 5,5/3,75 610
Elektrik giic ihtiyaci kVA 15 g TH]
_ £l al &
Zemin alani cm 256x175 T & ; 2 g
Yiikseklik cm 178,5 =12
Ambalaj 8l¢usti (Talag konveyérii ile) cm 404x228x218 J» L 184.9
Net aglrllk (Tala§ konveyijrl'.'l Ile) kg 3680 Pi;‘04| et 5gunha arabasi hareketi $:360 M:610
Briit adirlik (Talas konveyorii ile) kg 3970
(*) Maksimum tornalama boyu 10 in¢ aynali modelde daha kisadir. . 360
e 165 35 X-eksen hhreketi 190
| 160 30
: A H [N [ S
STANDART EKIPMAN VE OZELLIKLER: I e | s &
i W n ulw " . o . | o) i
FANUC OI-TF PLUS kontrol dnitesi, 10,4" ekran, Monablok ddkim govde, Komple kapall talag muhafaza kapaklar, Kapak emniyet kilt istemi, i % Vi
8 ng veya 10 ing hidrolik aynali modeler, 10 ing aynali modelde “P" tipi yiksek torklu motor, Hidrolik karst punta, 2o a1
Programlanabilir karg! punta arabast hareketi, 10 istasyonlu servo taret, Tareticin takim tutucular seti, Takim boyu digme dnitesi, |
Talag konveydri ve arabas1, Sodutma sivisi sistemi, Hidrolik sistem, Otomatik merkezi yaglama, Tezgahigi aydinlatma, Alarm lambas, X o\ Mok tmana
Teraziye alma civata ve alfliklar, Transformatdr (380 V. icin), Kullanma kitaplar, avadantik, CE uyumlulugu o S ab 0520
. ' w B eleskopil =R 640
OPSIYONEL EKIPMAN VE OZELLIKLER: kapal
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C-ekseni, canl takim tutuculu 12 istasyonlu VDI servo taret, VDI taret icin statik takim tutucular, Frezeleme icin canlr takim tutucular

1747 I 2500 971 C-EKSENLI, VDI30 TARET
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